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Dane techniczne

Zawory ALCO EX5 / EX6 sa elektronicznymi zaworami
rozpreznymi stuzacymi do precyzyjnej regulacji masowego
natezenia przeptywu czynnika chiodniczego w urzadzeniach
klimatyzacyjnych i chtodniczych.

W niniejszej karcie wyrobu opisane s3a jedynie parametry
eksploatacyjne zaworéw. Dzialanie regulatora, plyty
sterownika i wymaganych czujnikdw stanowi przedmiot innej
dokumentacji.

Wiasciwosci

e  Konstrukcja catkowicie hermetyczna

e Naped za pomocg silnika krokowego

o  Krotki czas otwierania i zamykania

o  Wysoka rozdzielczos¢

e  Doskonata powtarzalnosc

e  Petna szczelno$¢ zaworu w stanie zamknietym, eliminuje
potrzebe stosowania dodatkowego zaworu elektromagne-
tycznego

e Wysoka liniowa przepustowos¢ zaworu

e  Szeroki zakres wydajnosci

e Ciagta modulacja masowego natezenia przeptywu, brak
naprezen (udaréw hydraulicznych) w obiegu chtodniczym

e  Bezposrednie potaczenie silnika z zaworem dla wiekszej
niezawodnosci

e  Suwak ceramiczny i kanaty przelotowe zapewniajace bardzo
doktadna regulacje przeptywu i minimalne zuzycie

e  Patent europejski nr 0743476, patent amerykanski
nr 5735501, patent japonski nr 28225789

e  Konstrukcja zapewniajgca zrownowazenie sit

e  Korpus ze stali nierdzewnej odporny na korozje

e  Konfiguracja przelotowa

e  Mozliwos$¢ pracy na wszystkich czynnikach CFC, HCFC i
HFC

Wstep

Termostatyczne zawory rozprezne byty stosowane
w urzadzeniach chiodniczych i klimatyzacyjnych do regulaciji
przegrzania od samego poczatku tej dziedziny przemystu.

Obecnie, gdy wspotczesne systemy wymagajg doskonalszej
sprawnosci energetycznej, doktadniejszej regulaciji temperatury,
szerszego zakresu warunkéw eksploatacyjnych, gdy posiadajg
nowe wilasciwosci, takie jak zdalna kontrola idiagnostyka,
stosowanie elektronicznych zaworéw rozpreznych staje sie
koniecznoscig. Tylko one zapewniajg taka prace elementow
sterujacych, jaka jest niezbedna do zaspokojenia powyzszych
potrzeb.

Elektroniczne zawory rozprezne sg rowniez w stanie uporac sie
z problemem ciagle wzrastajacej liczby napetnien inastaw
statycznego przegrzania, jakich wymagajg termostatyczne zawory
rozprezne w zwigzku z nowymi czynnikami chtodniczymi
pojawiajgcymi sie na rynku.

Elektroniczny zawor rozprezny ALCO stanowi rozwigzanie dla
powyzszych wyzwan. W konstrukcji zaworéw EX5 / EX6 jest
zawarta najnowsza technologia i przeszto  70-letnie
doswiadczenie konstruktorsko-produkcyjne w zakresie regulacji
przeptywu, wtaczajac termostatyczne zawory rozprezne.

EX6

Konstrukcja

Zawor EX5/EX6 sktada sie z dwoch gtéwnych zespotow,
a mianowicie zaworu i silnika krokowego. Silnik krokowy, ktory
znajduje sie w goérnej czesci, jest potaczony bezposrednio
z suwakiem i zespotem rozpreznym zaworu. Podobnie do
technologii stosowanej w sprezarkach, silnik jest bezposrednio
wystawiony na dziatanie czynnika chifodniczego ioleju
smarnego, a uzyte materialy sg identyczne z materiatami
silnikéw sprezarkowych. Obudowa silnika i zespotu zaworu sg
catkowicie hermetyczne, przy czym zastosowano w nich
wylgcznie lutowanie twarde i spawanie, a wyeliminowano
wszelkie uszczelki.

Konstrukcja ta ma szereg zalet technicznych, takich jak
bezposrednie potaczenie zespotéw silnika i zaworu, co
umozliwia fatwy i niezawodny ruch zespotu zaworu, brak
potrzeby jakichkolwiek innych uszczelnien i wyeliminowanie
mieszkéw i przepon, ktére moga mieé¢ ograniczony okres
eksploatacji i powodowac przecieki.

U goéry zaworu EX5/EX6 znajduje sie wtyk elektryczny z
czterema szpilkami potgczonymi z silnikiem. Sg one
zamocowane w obudowie za pomocg technologii topionego
szkia. Szpilki sg przystosowane do wtyku elektrycznego M12.

Korpus zaworu EX5/EX6 jest wykonany ze stali nierdzewnej,
z miedzianymi kré¢cami utatwiajacymi lutowanie.
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Dziatanie
1) Silnik

2-fazowy, dwubiegunowy silnik krokowy napedza zawor
EX5/EX6. Silnik ten dziata zgodnie z podstawowymi
charakterystykami roboczymi innych silnikow krokowych tzn.
utrzymuje sie on w okreslonym potozeniu dopdki impulsy
pradowe z piyty sterownika nie zapoczatkujg obrotu w
dowolnym kierunku. Kierunek obrotu jest zalezny od kolejnosci
faz impulséw pragdowych, a zakres obrotu - od liczby impulséw.
Jeden impuls powoduje obrét silnika o jeden krok tzn.
przemieszczenie wirnika o kat a=1,8°. Kolejne impulsy
powodujg obracanie ciggte.

Wat napedowy wirnika jest potaczony z trzpieniem obrotowym
zespotu rozpreznego w taki sposéb, aby zmienia¢ ruch
obrotowy wraz ze zigczem w zespole rozpreznym na ruch
prostoliniowy suwaka zaworu.

DD

A Impuls

3a

Czas

Ruch obrotowy (przekréj poprzeczny watu)

2) Zawor

Zawor typu zasuwowego jest specjalnie skonstruowany pod
katem charakterystyk liniowych przeptywu, w celu zapewnienia
szerokiego zakresu wydajnosci przy zachowaniu zaleznosci
liniowej pomiedzy natezeniem przeptywu a pozycjonowaniem
zaworu ("wydajnos$¢ - liczba krokow").

Suwak i kanaly przelotowe sa wykonane z materiatow
ceramicznych w celu zapewnienia precyzyjnych charakterystyk
przeptywu,  wysokiej rozdzielczoSci i  nieograniczonej
zywotnosci.

Gibki suwak eliminuje niepozadane sity poziome powodowane
przez roznice cisnien (na zaworze), dziatajgce na zespot
rozprezny i wat silnika krokowego. Konstrukcja wewnetrzna
zaworu EX5/EX6 jest opatentowana.

Petna zmiana otwarcia zaworu EX5/EX6 wynosi 750 krokdw.

Za punkt odniesienia stuzy mechaniczne zatrzymanie zaworu
w pozycji catkowitego zamkniecia zaworu. Wyskalowania
regulatora mozna dokona¢ poprzez sterowanie zaworem w
kierunku  catkowitego zamkniecia do momentu jego
mechanicznego zatrzymania. Przecigzajgc zawor, tzn. zadajac
wiekszg niz petna liczbe krokdéw, mozna upewni¢ sie, ze punkt
odniesienia jest prawidtowy.

Przy sterowaniu zaworem EX5/EX6 za pomoca wiasciwej piyty
sterownika silnik wytwarza wystarczajgcy moment obrotowy do
napedu zaworu przy 30 barach MOPD (maksymalnej réznicy
cisnien pracy) w najniekorzystniejszych warunkach.
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Elektroniczne zawory Zastepuje dok.: -
rozprezne Data: 24.01.2002

Wydajnosé

Ponizszy wykres przedstawia zalezno$¢ pomiedzy wydajnoscig zaworu a liczbg krokow.

Wydajnos¢ nominalna zaworu EX5
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Wydajnosci nominalne (Qn) przy temperaturze skraplania +38°C, parowania +4°C i dochtadzaniu 1K na wlocie zaworu rozpreznego.

Uwaga: Jezeli catkowita wydajno$¢ chiodnicza systemu znajduje sie w obszarze zakreskowanym, prosimy o skonsultowanie sie z firmg

Alco Controls.

Uwaga! W przeciwienstwie do termostatycznych zaworéw rozpreznych Thermo®, zawory elektroniczne nie maja rezerwy

wydajnosci.
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Wydajnos¢ maksymalna

W ponizszych tabelach podana jest wydajno$¢ zawordéw w réznych warunkach przy spadku cisnienia w rurociggu ciektego czynnika

wynoszacym 1.5 bar:

Wydajnos¢ maksymalna kW T
T::: ::::?: R407C ')I{emjperatura pargwania °C R407C zarvr;ru

°C 15 10 5 0 5 -10 -15 -20 -25 -30 -35 -40 -45

60 49 49 49 49 49 48 47 46 45 EX5

117 118 118 118 117 115 113 111 109 EX6

55 49 50 51 51 50 50 49 49 48 EX5

119 120 121 121 121 120 119 117 115 EX6

50 49 50 51 51 51 51 51 50 49 EX5

118 121 122 123 123 123 122 120 119 EX6

45 48 50 51 51 52 52 51 51 50 EX5

115 119 121 123 124 124 123 122 121 EX6

40 46 48 49 50 51 51 51 51 51 EX5

110 115 118 121 123 123 123 123 122 EX6

35 42 45 47 49 50 50 51 51 51 EX5

102 109 114 117 120 121 122 122 121 EX6

30 38 42 44 46 48 49 49 50 50 EX5

91 100 107 112 115 117 119 119 119 EX6

25 32 37 41 43 45 47 48 48 48 EX5

76 89 97 104 109 112 114 116 116 EX6

20 30 36 39 42 44 45 46 47 EX5

73 85 94 100 105 108 110 112 EX6

15 34 38 40 42 43 44 EX5

81 90 96 101 104 106 EX6

10 38 40 M EX5

91 96 99 EX6

Temperatura Wydajnos¢é maksymalna kW Typ
skraplania R410A Temperatura parowania °C R410A zaworu

°C 15 10 5 0 -5 -10 -15 -20 -25 -30 -35 -40 -45

60 50 51 52 52 53 53 52 52 51 51 50 49 48 EX5

120 123 125 126 126 126 126 125 124 122 120 117 115 EX6

55 52 54 55 56 57 57 57 57 56 56 55 54 53 EX5

126 130 133 135 136 136 136 136 135 134 132 130 127 EX6

50 53 55 57 58 59 59 60 60 59 59 58 58 57 EX5

127 132 136 139 141 142 143 143 142 141 140 138 136 EX6

45 52 55 57 58 60 60 61 61 61 61 61 60 59 EX5

124 131 136 140 143 145 146 147 147 146 145 144 142 EX6

40 49 53 56 58 59 60 61 62 62 62 62 61 61 EX5

118 127 133 138 142 145 147 148 149 149 148 147 146 EX6

35 45 49 53 56 58 59 61 61 62 62 62 62 61 EX5

108 119 127 134 139 143 145 147 148 149 149 148 147 EX6

30 39 45 49 53 55 58 59 60 61 61 62 61 61 EX5

93 107 118 127 133 138 142 144 146 147 148 147 147 EX6

25 30 38 44 49 52 55 57 58 59 60 60 61 60 EX5

71 91 106 117 125 131 136 140 142 144 145 145 145 EX6

20 28 37 43 47 51 53 55 57 58 59 59 59 EX5

68 89 103 114 122 128 133 137 139 141 141 142 EX6

15 36 42 46 49 52 54 55 56 57 57 EX5

85 100 111 119 125 129 132 135 136 137 EX6

10 52 55 57 58 59 60 60 EX5

125 131 136 139 142 143 144 EX6
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ALCO Elektroniczne zawory Zastepuje dok.: -
& rozprezne Data: 24.01.2002
Temperatura Wydajnos$¢ maksymalna kW Typ
skraplania R134a Temperatura parowania °C R134a zaworu

°C 15 10 5 0 5 -10 -15 -20 -25 -30 -35 -40 -45

60 38 39 39 39 39 38 38 37 36 35 EX5

92 93 94 93 93 92 90 88 87 84 EX6

55 38 38 39 39 39 39 38 38 37 36 EX5

90 92 93 93 93 93 92 90 89 87 EX6

50 36 37 38 38 39 38 38 38 37 37 EX5

87 89 91 92 92 92 92 91 89 88 EX6

45 34 35 36 37 38 38 38 37 37 37 EX5

81 85 88 89 90 91 91 90 89 88 EX6

40 31 33 34 36 36 37 37 37 37 36 EX5

73 79 83 85 87 88 88 88 88 87 EX6

35 26 29 32 33 34 35 35 36 36 35 EX5

63 70 76 80 82 84 85 85 85 85 EX6

30 20 25 28 30 32 33 34 34 34 34 EX5

48 60 67 72 76 79 81 82 82 82 EX6

25 10 18 23 26 28 30 31 32 32 32 EX5

23 44 55 63 68 72 75 76 78 78 EX6

20 5 16 21 24 27 28 29 30 30 EX5

12 38 50 58 64 67 70 72 73 EX6

15 13 19 22 24 26 27 28 EX5

32 45 53 58 62 65 67 EX6

10 25 27 28 29 EX5

61 65 68 70 EX6

Temperatura R22 Wydajnos¢ maksymalna kW R22 Typ
skraplania Temperatura parowania °C zaworu

°C 15 10 5 0 5 10 -15 -20 -25 -30 -35 -40 -45

60 52 53 54 54 55 55 55 55 54 54 53 52 51 EX5

124 127 129 131 131 132 132 131 130 129 127 125 123 EX6

55 50 52 53 54 54 55 55 55 54 54 53 53 52 EX5

120 124 127 129 130 131 131 131 131 130 128 127 125 EX6

50 48 50 51 52 53 54 54 54 54 54 53 53 52 EX5

115 119 123 126 128 129 130 130 130 129 128 127 125 EX6

45 45 47 49 51 52 53 53 53 53 53 53 53 52 EX5

107 113 118 122 124 126 128 128 128 128 127 126 125 EX6

40 41 44 46 48 50 51 52 52 52 52 52 52 51 EX5

98 106 111 116 119 122 124 125 125 126 125 124 123 EX6

35 36 40 43 45 47 49 50 50 51 51 51 51 50 EX5

86 9% 103 109 113 117 119 121 122 122 122 122 121 EX6

30 29 35 39 42 44 46 47 48 49 49 49 49 49 EX5

70 83 93 100 106 110 113 116 117 118 118 118 118 EX6

25 20 28 33 37 40 43 44 46 46 47 47 47 47 EX5

47 67 80 89 97 102 106 109 111 113 114 114 114 EX6

20 18 26 32 36 38 41 42 44 44 45 45 45 EX5

42 63 76 85 92 98 102 105 107 108 109 109 EX6

15 24 30 34 37 39 40 42 42 43 43 EX5

58 71 81 88 93 97 100 102 103 103 EX6

10 38 40 42 43 44 45 45 EX5

91 97 101 104 106 107 108 EX6
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EX5 / EX6 Dokume-nt Nr.: A3.5.008
. Zastepuje dok.: -
Elektroniczne zawory
rozpreine Data: 24.01.2002
Temperatfxra R404A/R507 Wydajnosé maksyma!na kw R404A/R507 Typ
skraplania Temperatura parowania °C zaworu

°C 15 10 5 0 5 -10 -15 20 -25 -30 -35 -40 -45
60 34 34 35 34 34 34 33 33 32 31 31 30 29 EX5
81 82 83 83 82 81 79 78 77 75 74 73 70 EX6
55 33 34 3% 3 3 34 34 3 3 33 32 32 3N EX5
80 82 83 84 83 83 82 8 79 78 77 76 74 EX6
50 33 34 35 35 35 34 34 33 33 33 32 32 31 EX5
80 82 83 84 83 83 82 80 79 78 77 76 74 EX6
45 31 33 34 34 35 35 35 35 34 34 34 33 33 EX5
75 79 81 83 83 84 83 83 82 82 81 80 78 EX6
40 29 31 33 34 34 34 3 3 34 34 34 34 33 EX5
70 75 78 81 82 83 83 83 83 82 82 81 80 EX6
35 28 31 33 35 36 37 37 37 37 38 38 37 37 EX5
68 75 80 84 86 88 89 90 90 90 90 90 88 EX6
30 22 26 29 30 32 33 33 34 34 34 34 34 33 EX5
54 62 68 73 76 78 79 8 81 81 82 81 80 EX6
25 16 22 25 28 30 31 32 32 33 33 33 33 33 EX5
39 52 61 67 71 74 76 78 79 80 80 80 79 EX6
20 15 21 24 27 29 30 31 32 32 32 33 32 EX5
37 50 59 64 69 72 74 76 77 78 78 78 EX6
15 20 23 26 28 29 30 31 31 31 31 EX5
47 5 62 66 69 71 73 75 75 75 EX6
10 24 26 28 29 29 30 30 EX5
59 63 66 69 70 72 72 EX6

Naped silnika krokowego

Istnieje wiele roznych wariantéw napedu silnikow kroko-
wych, podobnie jak tych zastosowanych w zaworach
EX5/EX6. Ogdlnie biorac, silnik krokowy wymaga ptyty
sterownika z funkcja napedu pulsacyjnego (o statej
wartosci pradu), interfejsu i regulatora.

Naped pulsacyjny (statopradowy)

Silnik  krokowy zaworéw EX5/EX6 jest dwubiegunowym,
2-fazowym silnikiem magnetycznym, zasilanym prgdem statym
o stalej wartosci w kazdej fazie. Plyta sterownika z funkcjg
napedu pulsacyjnego zasila pragdem staltym uzwojenia silnika
krokowego, jak pokazano nizej.
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Dobér ptyty sterownika

Niezbedne jest dobranie odpowiedniej piyty sterownika,

zgodnej z parametrami elektrycznymi silnika krokowego na str.

8 i opartej na nastepujgcych wymaganiach:

» Wyjscie sygnatéow elektrycznych (czterostopniowa sekwencja
przefaczania, patrz nastgpna strona)

« Zawor EX5/EX6 powinien by¢ sterowany w trybie krokéw
petnych. Przed zastosowaniem trybu krokéw potéwkowych
lub mikrokrokéw nalezy skontaktowac sie z ALCO.

» Stopien czestotliwosci przetaczania: 500Hz dla EX5/EX6
w celu utrzymania maks. réznicy cisnien roboczych 30 bar.

» Natezenie pradu w funkcji napedu pulsacyjnego:
0.5 A dla zaworéw EX5 i EX6

* Min. natezenie pradu silnika w trybie gotowo$ci i postoju:
ok. 100 mA dla zaworow Ex5 i EX6

Przy pracy z czestotliwoscig 500 Hz nie jest potrzebna Zzadna
faza przyspieszania, aby przejs¢ z trybu postoju do trybu
ruchu.
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EX5 l EX6 Dokument Nr.: A3.5.008
Elektroniczne zawory Zastepuje dok.: -
rozpreine Data: 24.01.2002
Sekwencje przetaczania
Sekwencja przetagczania jest sekwencjg czterostopniowa, jak przedstawiono w ponizsze;j
tabeli:
— - Brazowy
w1 o— Bialy
w2 - Czarny
e Niebieski
W W2 e able 4x0.5 mm?
® « Szpilki dostosowane do
Potaczenie wewnetrzne uzwojen silnika krokowego wiyku elektrycznego M12
Typowe potaczenie elektryczne pomiedzy zaworami EX5 / EX6 a plyta sterownika
+
A
g S1 Niebieski ;85 33 : Czarny sS7 E
W1 w2
U=24VDC Y
W1 w2
k S6 Brazowy k S2 S8 A Biaty sS4 H
- v
Sekwencja napedu silnika krokowego i zaworu
Kierunek | Kierunek Numer Kolor przewodu Przetaczniki potprzewodnikowe*)
odwrotny | kroku Brazowy | Bialy |Niebieski | Czamy S1 | S2 | S3 | S4 | S5 | S6 | s7 | S8
Kierunek pradu Stan przetaczenia
Otwieranie [Zamykanie | —Krok 1 * - - A W | WE ] wyt | Wyt [ Wyt | Wyt | WE | W
zaworu | zaworu Krok 2 - - + Wyt | Wyt wyt | wyt | WE | WE [ WE | Wi
Krok 3 + + - Wyt | Wyt | Wit Wi Wi WH [ Wyt | wyt
Krok 4 + + - - WE | wt | WE | WE ] wt | Wyt | Wiyt | Wyt
Uwaga Sekwencja od kroku 5 do 8 powtarza sie jak od kroku 1 do 4
Krok 5 + - - + Wi Wi Wyt | Wyt [ Wyt | Wyt | Wi Wi
Krok 6 - + + Wyt | wyt | Wyt [ wyt | W Wi Wi Wi
Krok 7 + + - Wyt | Wyt | Wt Wi Wi Wi Wyt | Wyt
Krok 8 + + - - Wt | Wt Wit Wt | Wyt | Wyt | Wyt | Wyt
Uwaga Sekwencja od kroku 9 do 12 powtarza sie jak od kroku 1 do 4

Kontynuowanie sekwencji powoduje obrot wirnika (watu)

w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
Odwrdécenie sekwencji zmienia kierunek obrotéw.

*) Przefaczniki pétprzewodnikowe, takie jak tranzystory
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EX5/ EX6
Elektroniczne zawory
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Dokument Nr.: A3.5.008
Zastepuje dok.: -

Data: 24.01.2002

Sterownik i regulator

W przeciwienstwie do mechanicznych zaworéw rozpreznych,

elektroniczne zawory rozprezne napedzane silnikami krokowymi

nie sg samodzielnymi urzgdzeniami wykonawczymi i wymagaja:

- sterownika do napedu silnika krokowego zaworu rozprezne-
go EXV przez odbiér impulséw cyfrowych i uruchomienia
sekwencyjnego przetaczania elektrycznego w celu obrécenia
silnika krokowego w kierunku zgodnym lub przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara

- algorytmu napisanego w jezyku programowania w celu okre-
$lenia dziatania zaworu rozpreznego w funkcji parametrow
systemu i zmian warunkow.

Alco Controls oferuje kilka nastepujacych rozwiazan:

Sterownik komorowy EC3-33x

EC3-33x jest cyfrowym regulatorem temperatury stuzacym
gtéwnie do =zastosowan chtodniczych, takich jak komory
chtodnicze. Sterownik EC3-33x pozwala na regulacje
temperatury, przegrzania, jak réwniez na sterowanie
odtajaniem, sprezarkg, i wentylatorem, o ile ma to
zastosowanie. Pozostate szczegdly - patrz odrebne dane
techniczne EC3-33x.

Sterownik EXV z wejsciem cyfrowym

Kompletne rozwigzanie przeznaczone gtéwnie do zastosowan
w instalacjach klimatyzacji i z pompa ciepta, facznie z systemem
Carel pCO.

Sterownik EXV z wejsciem analogowym
Sterownik z analogowym sygnatem wejsciowym do podtaczenia
do innych regulatoréw.

Tabela doboru

Zasilanie

EX5/6

Regulator
EC3-33x

Czujniki

Zasilanie

EX5/6

4

Piyta
Regulator —! sterownika i

Czujniki

Typ PCN Kréciec wlotowy Kréciec wylotowy Model przeptywu
EX5-U21 800 600 5/8”(16 mm) ODF 7/8” (22 mm) ODF Przelotowy
EX6-121 800610 7/8” ODF 1-1/8” ODF Przelotowy
EX6-M21 800 611 22 mm ODF 28 mm ODF Przelotowy

Uwaga: Zawor jest dostarczany bez zespotu kabel-ztgcze. Zespét kabel-ztgcze musi by¢ zamoéwiony oddzielnie.

Zespot kabla i ztacza

Typ PCN Dtugos¢ Typ ztacza do zaworu Typ ztacza do plyty sterownika lub regulatora
ECC-027 800 590 5m M12, 4 szpilki ITyp Phoenix, potaczenie obciskane dla regulatora Alco EC3
ECC-028 800 591 5m M12, 4 szpilki Luzne przewody dla innych regulatoréw

Dane techniczne (EX5/EX6)

Kompatybilno$¢:*

Czynniki CFC, HCFC, HFC, oleje
mineralne i poliestrowe

Klasa ochrony zgodnie z IEC| IP 68 z dostarczonym przez Alco
529, DIN 40050: zespotem kabel-ztacze

Znak CE:

Niedozwolone zgodnie z art. 3.3
dyrektywy dot. urzagdzen
cisnieniowych 97/23EC

Drgania zaworu 49

niepodtaczonego i (0 do 1000 Hz, 1 oktawa /min.)
niezamocowanego:

Maks. réznica cisnien
roboczych MOPD:

30 bar

20g przy 11 ms
80g przy 1 ms

Wstrzas:

Maks. ci$nienie robocze, Ps:

podcisnienie -1 bar i nadci$nienie
40 bar

Przenikanie na zewnatrz: <3g/rok

Cisnienie probne, Pt: 44 Przeciek na gniezdzie: Odciecie catk. jako zawor el.magn.
Cisnienie rozrywajace: 200 bar Préba w mgle solnej: 400 godzin

Zakres temperatury czynnika | -50 do +63°C Opakowanie i dostawa: Oddzielnie, bez ztacza
chtodniczego: elektrycznego

Temperatura zewnetrzna: -40 do +55°C Akcesoria: Kabel z zespotem ztacza M12
Wilgotnos$¢ wzgledna: 5 do 95% Waga netto: 0.52 kg (EX5), 0.60 kg (EX6)

*)Zaworow EX5 / EX6 do pracy z czynnikami palnymi nie dostarcza sie.
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EX5 / EX6
Elektroniczne zawory
rozprezne

Dokument Nr.: A3.5.008
Zastepuje dok.: -
Data: 24.01.2002

Dane elektryczne (EX5/EX6)

Typ silnika krokowego: Bipolarny, prad fazowy
regulowany pulsacjami

(prad staty)

Indukcyjnosc¢ faz: 30 mH * 25%

Nominalne napiecie zasilania
sterownika:

24VDC

Nominalna moc pobierana (3.5 W
na faze:

Tryb krokowy: Krok petny 2-fazowy

Potaczenie elektryczne: Ztgcze 4-szpilkowe odpowiednie

do wtyku elektrycznego M12

Catkowita liczba krokow: 750 petnych krokow

Prad fazowy: 0.5A

Czestotliwos¢ przetaczania: 500 Hz (krok petny)

Petna zmiana otwarcia zaworu: | 1.5 sekundy

Kat obrotu: 1.8° na krok * 5%

Potozenie wyjsciowe: Wytacznik mechaniczny w

potozeniu catkowicie zamknietym

Rezystancja uzwojenia na faze: |13 Q + 10%

Wymiary
7
L3 BSL,.
L1
\_/
@ D1 2 D2
TN | /]
/ - \|
L4 g B3
B1 B4
B2

Firma ALCO CONTROLS nie odpowiada za btedy drukarskie dotyczace
podanych w niniejszej broszurze wydajnosci, wymiaréw, zastosowan itp.
Zawarte w niej produkty, charakterystyki idane moga ulec zmianie bez
uprzedzenia. Podane informacje oparte sg na danych technicznych
i przeprowadzonych testach, ktére zdaniem ALCO CONTROLS sg
miarodajne izgodne z aktualng wiedza techniczna.

Wymiar EX5-U21 EX6-121 EX6-M21
L1 149 149 149
L3 35 35 35
L4 30 30 30
B1 68 81 81
B2 153 170 170
B3 19 23 23
B4 85 89 89
B5 13 19 19
@ D1(ODF) 16 7/8” 22
@ D2(ODF) 22 1-1/8” 28
a S1 44.5 44.5 44.5

Sa one przeznaczone wytgcznie do uzytku oséb posiadajacych odpowiednig
wiedze techniczna, wedtug ich wiasnego uznania i na wiasne ryzyko. Ze
wzgledu na fakt, iz firma ALCO nie ma wptywu na warunki ich wykorzystania,
firma nie moze przyja¢ zadnej odpowiedzialnosci za uzyskane wyniki lub
szkody powstate wskutek niewtasciwego ich zastosowania.

W Europie prosimy o kontakt z
ALCO CONTROLS DIVISION
Emerson Electric GmbH & Co
Postfach 1251
Heerstralte 111
D-71332 Waiblingen
Germany
Tel: 49-7151-509-0

Faks: 49-7151-509-200

W Ameryce Pétnocnej i Potudniowej
prosimy o kontakt z:
ALCO CONTROLS DIVISION
Emerson Electric Company
P.O. Box 411400,
St. Louis, Mo 63141
USA
Tel: (314) 569-4500
Faks: (314) 567-2101

W Azji / Oceanii prosimy o kontakt z
ALCO CONTROLS DIVISION
Emerson Electric Company
Unit B, 5/F., Pioneer Industrial Building,
213 Wai Yip Street,

Kwung Tong, Kowloon,

Hong Kong.

Tel: (852) 2342-6663
Faks: (852) 2866-7376

Wasz reprezentant ALCO CONTROLS:
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